1. Kompleksarv avaldub kujul z=a+bi, kus a ja b on reaalarvud ning i on imaginaarühik, mis on määratud võrdustega i2=-1 või i=sqrt -1. Kaaskompleksarv erineb kompleksarvus imaginaarosa märgi poolest z=a+bi siis z-=a-bi. Kui kahe kompleksarvu reaalosad ja imaginaarosad on võrdsed siis loetakse neid kompleksarve võrdseteks. (a1=a2 ja b1=b2; z1=a1+b1i ja z2=a2+b2i). Kompleksarv võrdub nulliga siis, kui a=0 ja b=0. Kompleksarvu Z moodul on r=sqrt x2+y2. Kompleksarvu z suurust fi nim argumendiks, f=argz. Kompleksarvu trigonomeetriline kuju on z=rsqrt(cosfi+i sinfi).

2. Kompleksarvu liitmine z1+z2=(a1+b1i)+(a2+b2i)=(a1+a2)+(b1+b2)i. KARV lahutamine z1-z2=(a1+b1i)-(a2+b2i)=(a1-a2)+(b1-b2)i. KARV korrutamine z1*z2=(a1+b1i)*(a2+b2i)=a1a2+a1b2i+a2b1i+b1b2i2. Tuleb arvestada, et i1=i, i2=-1, i3=-i, i4=1. KARV jagamisel korrutatakse jagatavat ja jagajat jagaja kaaskompleksarvuga (a2-b2i). KARV astendamisel 

3. Geomeetriline vektor on sirglõikmillel on siht, suund ja pikkus. Tal on alguspunkt A, lõpppunkt B ning selle tähis on Abarrow. Pikkus on||alfa||. Geo vektorit kasutatakse suuna näitamiseks ja selle suunaga seotud arvulise suuruse iseloomustamiseks. Vektorite summaks nimetatakse AC (AC=AB+BC). Skalaar ehk arv ehk reaalarv. Skalaari ja vektori alfa korrutis on Calfa juhul kui: Calfa||alfa, kui C>=0 siis Calfa on samasuunaline alfaga, kui C<0 siis on Calfa vastandsuunaline alfaga. Calfa pikkus on vektor alfa pikkuse ||alfa|| korrutamine arvu C absoluutväärtusega.

4.Aritmeetiliseks vektoriks nimetatakse n arvust koosnevad arvude jada. Neid elemente nimetatakse kordinaatideks. Liitmisel vektorite alfa ja beeta samal kohal asetsevad komponendid liidetakse. Ehk alfa + beeta = (a1+b1; a2+b2 ....). Skalaariga korrutamisel kõik vektori komponendid korrutatakase skalaariga läbi. Calfa= (ca1; ca2....).Skalaarkorrutis on kahe vektori korrutise summa: alfa*beeta=a1b1+a2b2+...+anbn. Omadused: alfa*alfa>=0 iga alfa kuulub hulka V korral. Alfa*beeta=beeta*alfa iga alfa, beeta kuulub hulka V korral. alfa(beeta + ypsilon)=(alga*beeta)+(alfa*ypsilon) kus iga al, be, yp kuulub hulka V korral.a(alfa*beeta)=(aalfa)*beeta iga a=|R ja al, be kuulub hulka V korral.

5.Vektorruumiks nimetatakse hulka milles on defineeritud liitmine ja skalaariga korrutamine. 

6.

7. Maatriks on m reast ja n veerust koosnev ristkujuline arvude tabel kus iga liige on Reaalarv. Maatriksis asetsevaid sissekandeid nim maatriksi elementideks. Kui m=n siis on ruutmaatriks kus  elemendid a11, a22....ann on peadiagonaalil ning elemendid a1n, a2n-1 on kõrvaldiagonaalil. Reavektor on vasakult paremale (alfa1=a11, a12...) Veeruvektor on ülalt alla, beeta1=a11, a21. Elemendi kohta, mis asub maatriksi i-ndas reas ja j-ndas veerus, öeldakse, et see element asub kohal i-j. Maatriksi liitmisel tuleb samade indeksitega elemendid liita ehk cij=aij+bij. Maatriksi skalaariga korrutamisel tuleb tema kõik elemendid läbi korrutada selle arvuga cij=c*aij. 

8. Maatriksi korrutis on tehtav, kui maatriksi A veergude arv võrdub maatriksi B ridade arvuga. Korrutamisel võetakse A-st rida ja Bst vastav veerg. Elemendid korrutatakse ning korrutised liidetakse. Summa on korrutis maatriksi element. Üldjuhul A*B ei võrdu B*A, A(BC)=(AB)C;A(B+C)=AB+AC; a(AB)=(aA)B=A(aB) kui a =|R. Lineaaralgebras nimetatakse ühikmaatriksiks n-ndat järku ruutmaatriksit, mille peadiagonaalil paiknevad 1-d ja mujal 0-d 

9.     Kui maatriksi A reavektorid on paigutatud teise maatriksi veeruvektoriks siis nim seda transponeeritud maatriksiks.Sümmeetriliseks maatriksiks nimetatakse lineaaralgebras ruutmaatriksit A, mis langeb kokku oma transponeeritud maatriksiga: Teiste sõnadega, sümmeetrilise maatriksi elemendid asetsevad selle peadiagonaali suhtes sümmeetriliselt. Sellest tuleneb ka nimetus. 

